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1 CechyODOU&aAUAT EA

Separatoy MSRSEPODDA RonfigurowalnymidzNI N R T rBikfoprbc¥sbrowyr przeznaczonyim

do monitorowaniai separacjido czterech & 3y impulsowychlL)2 OK2 RT nO& OK 2-R dzNJ N1
2N 0w $risfie zAINR O SY DK S W e 6 @zNHzLI- ¢ & 0 dzpAa@ajeRtdowdaido stdsd 0 @ %2 &
wania w instalajach rozliczeniwych i technologicznych gazu ziemnego, ek 6 Y A S0 ¢ LR21 241
Ayaidl fF O2wikKS LG SBEEROVR2 1T FIAINRPOISYAlI 6&806dzOKSY®

52 LN} O ¢ AyaidlftlO2rO0KsE ¢ 1isNROKaiSEIRRa$yyvEOoace
separatoryimpulsowaestanoweMSRWWO016D.

2 Fi24adzy | dé QR yR2 ANEVLIydz dzNJ ARBILE RE (i ¢ NEVIBP dSynbier]l @ g e
OSOKIYA TFdzy1O22yltyeyYAX {(GsNB Ofieéeyan 28 aiodoils

LR2YAIFI NPgeOK. A aidSNHznode OK

1.1 %l AOOUAUT A ET 1T ZECOOANERVY T AOE OCE OUCT Ac¢ ¢
' NI DRT Sy A § SR & & W8 y dzei@misodvestanowy@hsraziednym lub dwomaportami

komunikacji szeregoweRSny p® bl f So e LRI NBRZTE ATl 0 Edadnfihe 6y A | 2 ¢
skonfiguravay A S 682106 A geai oo

YFEORFE LI N} &aeéadyl Osg 2 9 skonfigub@adaSdpiady w injbisstandard®i | £ SO y
wym (indywidwalnym) albo trybie separatora. W trybie separaté@rdi  y 1+ yl O0dz 29 2Sai
do odpowiedniego WY LINJ @ OT &Y Y20& dRIaNH Sy d WIST@SEYOAdz &
W trybie standardowymstana @ Ay I Odz 2 ., y2WBd &1 dz@a@iadBSlyy 1 Syt NI ye
W obu trybach pracynformacja ostanied @ 3y s 6 29 A 2. Y20S 0&0 Y2YAl
1 Sy tOEOKI a7 07 $3s¢t ypadbdz] &NI BRUGY A I8 RIIZBRNT 2 6 S 3 2
R s Gchsystens & W@ 06SxfTA8 4 G | AR DHZ D OBNIINENIAS AISTE daNd DRI
LIN} O26F 5 2l |2 ]bezpatraedy kgniunikac £ 3gedmil M0y t (NI y & Y

bl tSdoe LRRINBIfAGI 0SS RIAt PRI SFAL A4S Gr IMe DIBOT 3
R2GNDR TINBI SNB2slyS Rfl h2aNDILBBYABK oa (INSBENRYBYOK 55
L'YtA! NRft AYyGSNFS2adz LR YAt RT & | NI myRRilyBOKANDY A 2 0 A ¢
LI21T2a016 adl yRIFNR2Z2OEWN #21E AN NP2ANBYYAS  biefegoywelnpLINI S
zpoziomu PC).

1.2 +1 1 DPAOAOI O A UdovdDyctOO BT S& & x

' NI DRT SyAS dzy20t AgAl LRNbosyeslyAS € A001 osggna2 NI T Of
OF YA T LT 2Ckiéed P AD kanyiaefaiiio 1 2y FAIdzNR 6| £ yRY LAdzidA sl & S d

Yy LER2Nbsgyeosl weMEOSEARAT QRIODR 8 RgASBAORRI T A YWHzRAY B 2
NI y & YiygeBerowa stosowny alarm.

1.3 Dwa porty RS-485

237 8401AS aSLI NI (2N MBRERWKE |a{etsS RY2ai tf ldye3aR®B2 Y |
f Soyeé YmiRIWYRIEF 02 RI 2SS Y20ftA621 06 LRRONOI YAl R2 &
GNI KSYEBRBR® LRNI Y20S 0806 yASIIfSoyRD a@dmhy A I dzNP
LINB G 2 2 Odzo
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1.4 Komunikacj A x OOAT AAOAUEA DPOUAIT UOET xUI E CA
t SOYlI AYyTF2NXIO2F 2ysA$SeEi00x I0OGK M2NHE MNP Y SOKzA G 6 A |
R2aGt LI 2S5 aRsass5, wprhthkdleddbus(@SCIi lub RTU) oraz w protokBiazModem

(lub wdowolnym imymcy I &LISO02F tyS T YsgASYyASO®

hoaodaAl LINR(i2]120dz DITa2RSY g@8Nbs0yAl NEBRInjckt dzNI D
YI NByldz A LINBRSaGeydzeS 2SS 160Fail Ol R2 Ayadlf
i gazownitwa.

1.5 Aplikacja do konfiguracji i monitorowania
Y2y FAIdNI 02t dzNJ DRT Sy AlayBRo ami S& A LINR IR dAOBefi N | RE 3

aa2yMO@NIgall fySe BSILI QFMBE 85 B2 RT Ay e

1.6 Konfigurowalny adres Modbus/GazModem

YI 5 RE& A pobidANindyp@iddl f y& s 12y TFAIdNBRGIEYE FRNBasz RIAt:
LINF OREl o pn  tmNdzn9dRd df BtandarduModbus w przypadku komunikacji poprzez

DT a2RSY (GF1AS 23aNIyAOl SyAS yAsS geaiitLidzzSo

2 Przeznaczenie i funkcje

' NI DR2 BYMIE2S ST FaSe@PNYyD2yYyFASdzNI OZt REAT & & vl O dw §
jest jego optymalne dopasowanie do potrzeb konkretnej aplikac NE 2 RgdzZLI2 NIi2 6 Y
R2ait LYyOT SYRYR Rt I Régs OK NF 0 ynp. Ol&R saseCaKi 9 Y2syai N I KRONA (it's
2.1 SepPAOAAEA OUCT A¢ & x

Separatory z rodziny MgP9t Y2 BN & ( 2 dgalvaniyzBepepagacid & 3 y IDBdmtkowo,

uNJd N R wSvykbnaniuiskrobezpiecznynfmodele MSFSEPODD) Y2 AN 2 RO &Ml 6 a & 3y
RT&GCS aGNBFe 1T INNIBIA IS & dRIKRAKEY O

A instalacjach rozliczeniowych i technologicznych gazu ziemnego,
A LRT2a01I 080K AyaidlftlO2arOK LINISyeaovzgeOK 1S aiNB
22 0OOUAOQUCEATEA ET &£ Oi AAEE Al OUOOAI &x T AA
' NI DRT SYyAS Y20S [INJaRFAGIYEG oA WTF RN It RS OK 2 {0

TFTNssy2 yI ag2A0K T 0Aa1lF0K ¢gS21o6 211 A gealio 11

A ModbusASCII lub RTU,

A  GazModem,

AlyyeaOK LINRG2120F0K LINJ SyeaovzseOK 6y likagiLlSoal t y$S

2.3 Sterowane x UEGAEA OOAT T xA

2} NI2T06 yI ge2l OAdz dz2NI DRT Sy Al Y20S 06@&6 dza-lGl gAz2yl
1FTFyS3z2z onoi Sy OeFNRgeyY | ge| IRASBIIYASY LINBG2]
24 - T 1T EOI OTl xATEA OPE&ET T GAE OUCIT Ac¢ & x

AlgorytmylLJ2 Nb ¢ y & @1 3yWAis 2 6 f L8 Nk & iJ SyphdysAshdy A1 LR2RB&EGE VAl

pnyjestg L2 aidl OA Oe FNER g Seeed| 20Nkye]&0ierSy 91 Sy Ly 3RR o@om3 oS a2

2015-12-01 IO/MSRD/PLt3



Integrotech sp. z 0.0. 9/ 38

Gt A621 OALF YA- a3yl ¢
F1ddzr f yS2 AYyF2N)NI Oc
§32 1 Rodzyl alidz NB2

3 Podstawowe dane techniczne

Rysunekl. Separatorimpulsowo—stanowy Ex

Rysunek2. Separatorimpulsowo-stanowy nEx

MSRSEPODD MSPWW016D
Separator impulsowy 6-kanalc_>\'lv’3ll Separator

typ: MSP-SEP01.DD _ Wejsciwy]sc
impulsowo/stanowych

Nr fabr. C € 1453 c €

KDB 09ATEX032 Nr fabr.
I (2) G [Ex ia] IIC

Zaciski 17-32: Um=253V
Zaciski 13-14,15-16
oraz 9-10, 11-12: H
Uo=11.55V, lo=14mA, Po=40mW, 'I Integ rOteCh
lIA: Lo=30mH, Co=43uF,
[IB: Lo=30mH, Co=10pF,
IIC: Lo=30mH, Co=1uF

Ta= -20....+450 °C P20 Ta= -20....+50 °C \ P20
Uz=20-27V, Imax=150mA Uz=20-30V
Przekroczenie napiecia 28V moze _

spowodowac trwate odciecie zasilania Imax=200mA
INTEGROTECH sp. zo.0 INTEGROTECH sp. zo.0
Plac Zwycigstwa 2/bud. D Plac Zwyciestwa 2/bud. D

\_ 90-312 £6dz Y. \_ 90-312 L6dz /
Rysunel3. Tabliczka znamionowa separatora Ex Rysuneld. Tabliczka znamionowa separatanEx

MSRSEPODD MSRWWO016D
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3.1 7¢ AGAEfejycthd E

Wymiary 45PR114,5R100 mm
azyidl o szyna DINS5 mm
Masa MSRSEPO01.DD ‘ MSRO1WW.6D
X Hun 3| X Hnn 3

3.2 Warunki pracy

Temperatura otoczenia -20p +50cC
{G2LASZ 20¢FIP20

Zasilanie MSRSEP01.DD | MSRO1WW.6D
20,5p27,5VDC 20p30VDC
Imax= 150 MA Imax= 150 MA

33 3UCT AcUu 7Ax7U
MSRSEP01.DD \ MSRO1WW.6D
{e3ayl e AYl n ¢S2a2i OA |-stahowe JNAMUR, &tgk)
n g&al OA I-stahoWd dgati @RbANAMUR
C H 6S2T OAl &adlyz2g
C H &2l OAl & (ub NAMBRS
W2y FAITAZNJOONAMURS 2180 & s2allSO0eTA| 26152 a/2t yoi AT OGNS sBASY Alt2a G 6 se 2
drugim standardzie.

{e3ayloe adl

3.4 Komunikacja

RS$485 M fdzo H 1FYylFOé

t NY R1 21 & G 600¢115200 bit/s

t NP (MopusSlave RTU, ASCII

t N2PG2150 Dlwersjalidwersjialg 23INJ} yA Ol 2yeéyY 1 I8BBNBaA ¢

4 7A001 EE Ol UOET xAl EA

' NI DRT SyAS Y20S 0é06 Ayailltz2selyS 6 LRYASAT O Syal
2NIT TFEoSTLASOI 2y@0OK LINJ SR Rzait LISYIF @ax o6dzyiA IBRING £
41 ) OEOT AAUPEAAUATOOXI

Y2yadNHz 602l A 2LINPANI Y24l yAS dzNI DRT Sy At 11 @ §

PNEN 6007D:2009 (EN 60079:2006) iPNEN 6007911:2007 (EN 600791:2007).
Dotyczy

I NI DRT Sy AS LRail Rl WEKDBIUGAREXO3bzhaczenie€xy ¥ 12} G (el  dNI DRI

lnc w wykonaniu Ex

' MSRSEPO01.DC

411 0AOAI AOOU 1T Axi Aéx EOEOI AAUPEAAUIT UAE

Zaciski| Grupa wybuchd 2 T | Lo[mH] | G @ { Uo[V] | lo [MA] | P, [mMW]
9-10 A 30 43

11-12

1314 11B 30 10 11,55 14 40
1516 lnc 30 1,00

Tabelal.t NI YSGUNE 2062Rs¢6 Aa|{NBO6SI LASOI ye OK
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5 7TAEGAEA 1 Ohpulsowd) EGAEA

231eaG1AS zS%IuG))VIQﬂ?SYLLJﬂ&faaAZd?ﬂdﬂ?ﬂZzae\LEuMHCDII)BI’DOD y I
aedyl vdz 2 OKIFN}1GSNI S adlyz2¢6eys &aedylkovdz yrAailarse
Oftadz2iGt Ag26DA UICIJCS(QYIzECDe[au“[AOK gS216 Y23IN 06&d8 N
OltatzitArAg2i @nVAsSQl ayNPGI2NBEHHEOKO® 52 ¢S217 6 &SLI N
G@Ldz b!'a'!w fdzo adel® 520N01FyS 2062RRzgadniezel aAf |y
aLISoe FAMURO2N b

51 0OAOAI AOGOU Al AEOOUAUT A OOUaAUAd

& N N = Umin Umax |max RNe Fmax
bdzYSNE | | OA
VI | VI | [mA] | [m | [HZ]
Zasilanie 23-24 205 | 27,5 150 C C
2 & 1 ¢ i
sel Gl 2 9-10, 1112, 1314, 1516 7,38 | 9,02 10 1000 | 5500
stanowe
2821 OAl A 17-18, 1920, oC 12 30° 50 500 5
stanowe 25-26,27-28 NAMUR| 7,38 | 9,02 C C 5500
“Umax Y F LAt OAS Yl 1aéYltySs 2F1AS Y2dS T2ail 8 LRRIFIYS yI geée2

Tabela2. Parametry elektryczne separatora MSFEP01.DD (EX)

A \ T ~ Umin Umax |max RNe Fmax
bdzy SNE 1 I OA

\Y [Vl | [mA] | [m] [Hz]

Zasilanie 2324 20 30 150 C G

28527 OAl A 1-2, 34, 56,

stanowe 7.8, 910, 1112 7,38 | 9,02 10 1000 | 5500

22l OA L A 13-14, 1516, 1718, oC 12 30" 50 500 5
stanowe 19-20, 2526, 2#28 | NAMUR| 7,38 | 9,02 C C 5500

"FaGR20801 &8 6521 0 ALRII56,28.8 OK 61 OAa ] A
“UinaxCY I LAt OAS YEl1a8YltySs 21148 Y208 128016 LRRIYS yI gael

Tabela3. Parametry elektryczne separatora MESRWW.6D (nEX)

UwagaK d RES 3T 6 & SLM NIt inmMI5 5a {ytt OKIF NI 1 G SNJ dzy A6 SNE | £y

dozlcza/ Al 2NI T g&il wiR2OIOAY MIYLIOZ s &2 RINE T adl ydz £t 23420
Wmodelu MSP 2 nmdc5 Ll2gedal S 1 R wediSOaRR it 32 sSrahl 66 Sve 1
stanovymicy AS Y23IN A0dwéd R2 gl ylrOlFyAl yA LER2NkgGYe

Nk sgyASd fAOI o0& AYLZ &5 6@

—~

A LI NFYSONBENRENBYROFKSdzNPmet OB ST
i LINE 3 NI W2 StipBwicslriioldo ZhdtodoRé&hd,2 ¢ S 2
It adzzasdwk 621 OA26 S

Cdzy1 022yl ty2is
dfike 61 yS yI RNEBR
R20 N} &t pinaz B ORE

t
I

S
O

A minimalny i maksymalny czas trwania impulsu,

A ftAOT ol AYLMz a5¢6 R2 dzZl NEBRYA
A oknoczasoweddzi NBRY Al yAl, Ol t adzi
F1{iGesgyS 1062018 aedayl Odz

Fy A
A .

OTtaidzifArAegz21 OAZ
g21 O

t A

>

Y2YFAIdzNI O2A R21 2y dz2 Monitdr MDO,dbstaiez Y38 Y2 O 8 NILINE B NHzMIzD F
YI 0 RS dzNebtfaliyicARigsrali t LIy A S |e2zgotidieZ dat®nymiyotrzebami Klienta.

IO/MSRD/PLK3 201512-01
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Separator B0 S R212yeésl 06 LERNbssgylZ A0 6 AYLMzZ &as¢6 1T L
dza i 6 A2y @ 0K ¢ 12y FAIdz2NI O2Ad WSTtA 2ROT &dl-yI Nk o
glySea ogéeyAallaenodosSe yLo» 1 (12yaiaNyzlOcAan3apl X 2EBI |

LINEI26NT aéai By selIrBNISINRYWE 6Y 2RLIZ 6 ASRYA | NYo

52 01 ACaAUAT EA OUCTl Acex xAEGAEI xUAE
{eaylve S22 Oadafoopl aSwet 4l RUONOT @86 R2 2RLI26ASRY
T OK26dz2nO 1 3eRFNSILR (4 NRTOA2tLIZ RONOT FyS32 dzNI nRI
iaYAydzaés yltSoe LRoONOI 86 2SS 2RLRASRYNI20-RT S O
nia.

plus (+) 8.2V | Dwe
+

minus €) Dwe
C

Rysunek5. { OKS Y| & LR ROI
5821 OA26S532
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6 / PEO xUDPOI xAAUAd
Tabelad T 6 ASNI T Saidl ¢A $\BALS NoidpribB@hradizing BSP . 0znaczenia
LN e2t S 6 GFroStAy

A Ex= MSPSEP01.DD
A Ex 2COM: MSPSEP01.DD wersja 2xCOM
A nEx= MSPWWO01.6D
A nEx 2COM: MSPWWO01.6D wersja 2xCOM

bl tSoe T 6NsOAOG dzol It X 0SS 20 65 Ruielo@obwadizhsabi@r 2S5 4
masa obwodu komuikacjiy A S 2S&ad L2 0oNOI 2yl 1T Yl an 20662Rdz 1 &A
| 2S2T OAF AY 2S2il( 2e21 OAF AY|l 2e2l CZasiIanie Komunikacja
£ -stanowe stanowe -stanowe stanowe RS485
§ Wel| We2 | We3 | Wed | We5| We6 | Wyl | Wy2 | Wy3 | Wy4 | Wy5 | Wy6 COM1] GND |COM2
+24V| GN
e [ e IS (S () U ) S U U S NSO TS IRV S B O A|B|COM|A|B
EX Cl ¢
Ex 10|111|12|13|14|15|16|c| ¢ | ¢ | ¢ |17|18|19(20(25(26(27({28| ¢ |C|C | C
e 21|22
23 | 24 (31|32 29,30
nEx C|C
nEx 2134|516 ]7|8(9|10(11|12(25|26|27|28|13{14|15(16|17|18|19|20
2coM 21|22

Tabelad. w21 1 OF R 6@ LINR § | RripuisBwo-dtdhadlydiMSIP2 Nk &

w2l 1 O0FR g@LINRgl RTI SZ 11241 O1 S35t yeOK G(Geélkl g dzNJ NRIT S

WEJSCIA IMP/STAN WEJSCIA IMP/STAN
We1 | We1l | We2 | We2 We3 | We3 | We4 | We4d
+ - + - I + - + -
9 (10 |11 |12 2 ~ 13|14 15| 16
MSP-SEP01.DD
Ex
. - - ZASILANIE
mg/g%lﬁl nEx _Separator 24 IGND
impulsowy
V\_le/1 Wy W_+¥2 Wy2 . > 23 | 24
17 [18 [19 | 20 SSSSIEESS RS - 485
Wy3 | Wy3 [ Wy4 [ Wy4 SICCISOIORIS GND[GND| A | B
R I I S COM | com
25|26 | 26 | 27 29 (30| 31|32

Rysunel6.w2 1 1 OF R g & LINR ¢ I RI-SEZOL.BIS LI NJ G 2 N
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RysunekZ.w2 1 { OF R ¢ & LINE ¢ I RI-SER01.BSwersiNAxTON.

Wejscia Impulsowo/Stanowe Wejscia Impulsowo/Stanowe
We1 | We1l | We2 | We2 We3 | We3 | We4 | We4
+ - + - 1 5 + - + -
Wejscia Stanowe SESSISNSY Wyjscia Impulsowo/Stanowe
We5 | Web | We6 | Web Wy3 [Wy3 | Wyd [ Wy
MSP-WWO01.6D - -
9 |10 11]12 13[14[15][ 16
Wyjscia Stanowe . Zasilani
Il integrotech astanie
V\_/'y5 VV_y5 W¥6 W_y6 9 \732: GND
17 |18 |19 | 20 7 2
Wyjscia | | /St §[®[®[®H29 s RS 42835 2
yjécia Impulsowo/Stanowe -
Wy T [ WyT | Wy2 [ Wy2 SNNNINSNSS GND[GND[ A | B
+ - + - COM | COM
25|26 | 27 | 28 29 | 30| 31| 32

RysunelB. w21 {1 OF R 4 & LINE ¢ I RIVE&1.6DS LI NI { 2 NI

Wejscia Impulsowo/Stanowe Wejscia Impulsowo/Stanowe
We1 | We1l | We2 | We2 We3 | We3 | We4 | We4
+ + + - 1 5 + - + -
1121371 4 ?1@[@[@[ @[@[@[@ 5 6|7 8
Wejscia Stanowe SIRICISICISISIS| Wyijscia Impulsowo/Stanowe
WeS [ WeS | Web| Web Wy3 | Wy3 | Wyd | Wy4
9 (10 11| 12 MSP-WW01.6D 13114 | 15| 16
Wyij$cia Stanowe %SO-N? 25
H Zasilanie
N I
V\_/e,5 VV_y5 W¥6 W_y6 ). teg otech A B JSé GND
17 21
1718119 |20 COSIORS| 21122 |23 | 24
. 25 29 -
Atk S eSS ISS S . COM 1
AR ARSI
25| 26| 27 | 28 29130 31| 32

RysunelO.w2 1 1 OF R 4 & LINR 6 | R VWD 1.6DSIders|il2 GGVNI
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